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1. Identificacién da programacién

Centro educativo

Cédigo Centro Concello Apo .
académico
15015767 Politécnico de Santiago Santiago de Compostela 2024/2025
Ciclo formativo
Codigo -
da familia Familia profesional . Cedigo dc_> Ciclo formativo Grao Réxime
. ciclo formativo
profesional
ELE Electricidade e electrénica CSELEO3 Automatizacion e robatica industrial (SZJ(E)Ig;Oftr)rmativos de grao Réxime xeral-ordinario
Modulo profesional e unidades formativas de menor duracion (*)
Cédigo Sesions Horas Sesions
Nome Curso . ) .
MP/UF semanais anuais anuais
MP0966 Robética industrial 20242025 4 87 87
MP0966_12 Estrutura e configuracion dos robots industriais 2024/2025 4 30 30
MP0966_22 Programacion e control de robots industriais 2024/2025 4 57 57

(*) No caso de que o modulo profesional estea organizado en unidades formativas de menor duracion

Profesorado responsable

Profesorado asignado ao médulo MARIA JOSE SANCHEZ FONTAO

Outro profesorado

Estado: Pendente de supervisién inspector



CONSELLERIA DE EDUCACION,
CIENCIA, UNIVERSIDADES E BI |C | B
FORMACION PROFESIONAL ANEXO XlII

MODELO DE PROGRAMACION DE MODULOS PROFESIONAIS

EA XUNTA
8¢ DE GALICIA

2. Concrecion do curriculo en relacidon coa stia adecuacion as caracteristicas do ambito produtivo

Norma reguladora do curriculo:
Decreto 102/2013, do 13 de xufio, polo que se establece o curriculo do ciclo formativo de grao superior correspondente ao titulo de técnico superior en
automatizacion e robatica industrial.

0O médulo de robética contén a formacion esecial para desenvolver proxectos de control secuencial, de aplicacién en sistemas de control de movemento e/ou robética industrial. As actividades profesionais que poden
facer os alumnos 6 rematar o0 modulo seran: seleccién de equipamentos para o control de movemento efou robética industrial, desenvolvemento de esquemas do contorno en sistemas de control de movemento e/ou
robdtica industrial, conexion de sensores e actuadores en contornos robotizados, desenvolvemento de programas de control para robética e/ou o control de movemento e verificacion do funcionamento da
automatizacion e dos sistemas asociados.

Os alumnos seran capaces de:

-Identificar os elementos eléctricos e mecanicos que forman os sistemas de control de movemento e robética industrial.
- [dentificar os sistemas de sensorizacion e percepcién nun contorno robotizado e/ou de control de movemento.

- Desenvolver e interpretar esquemas de blogues e de conexién.

- Conectar e montar elementos de captacion e actuacion.

- Establecer secuencias de control.

- Configurar e programar equipamentos de control de movemento e/ou robots industriais.

- Verificar a posta en servizo.

Este modulo contrible a acadar estes obxectivos:

a) Interpretar a documentacion técnica, analizando as caracteristicas de diferentes tipos de proxectos para precisar os datos necesarios para o seu desenvolvemento.

b) Identificar as caracteristicas dos sistemas automaticos de regulacion e control, partindo das especificacidns e das prescriciéns legais, para configurar instalacions e sistemas automaticos.

c) Determinar elementos de sistemas automaticos, partindo dos calculos e utilizando informacion técnica comercial para seleccionar os mais adecuados, segundo as especificacions e as prescricions
regulamentarias.

d) Aplicar linguaxes de programacion normalizadas, utilizando programas informaticos, para elaborar os programas de control.

f) Aplicar simboloxia normalizada e técnicas de trazado, utilizando ferramentas gréaficas de desefio asistido por computador, para elaborar planos e esquemas de instalacions e sistemas automaticos.
g) Valorar os custos dos dispositivos e materiais que forman unha instalacién automatica, utilizando informacion técnica comercial e tarifas de fabricantes, para elaborar o orzamento.
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h) Elaborar follas de ruta, utilizando ferramentas ofimaticas e especificas dos dispositivos do sistema automatico, para definir o protocolo de montaxe, as probas e as pautas para a posta en marcha.

i) Definir a loxistica, utilizando ferramentas informaticas de xestion de almacén, para xestionar a subministracion e o almacenamento de materiais e equipamentos.

j) Identificar os recursos humanos e materiais, tendo en conta a documentacién técnica, para facer a implantacion da instalacion.

k) Resolver problemas potenciais na montaxe, utilizando criterios econdmicos, de seguridade e de funcionalidade, para facer a implantacién da instalacién.
[) Executar a montaxe de instalaciéns automaticas de control e infraestruturas de comunicacién, identificando parametros, aplicando técnicas de montaxe, interpretando planos e esquemas, e realizando as probas
necesarias, para supervisar equipamentos e elementos asociados.
m) Diagnosticar avarias e disfuncions, utilizando ferramentas de diagndstico e comprobacion adecuadas, para supervisar e/ou manter instalacions e equipamentos asociados.
n) Aplicar técnicas de mantemento en instalacions e sistemas automaticos, utilizando instrumentos e ferramentas apropiadas, para supervisar e/ou manter instalaciéns e equipamentos asociados.
o) Comprobar o funcionamento dos programas de control, utilizando dispositivos programables industriais, para verificar o cumprimento das condicions funcionais establecidas.
q) Analizar e utilizar os recursos e as oportunidades de aprendizaxe que se relacionan coa evolucion cientifica, tecnoldxica e organizativa do sector, e as tecnoloxias da informacion e da comunicacion, para manter o
espirito de actualizacién e adaptarse a novas situacions laborais e persoais.

3. Relacién de unidades didacticas que a integran, que contribuiran ao desenvolvemento do médulo profesional, xunto coa secuencia e o tempo asignado para o
desenvolvemento de cada unha

u.D. Titulo Descricion Duracion (sesions) Peso (%)
1 Introduccion & robética Definicion. Tipos de robots, aplicaciéns industriais 2 5
2 Partes dun robot Morfoloxia dun robot: elementos constitutivos. Graos de liberdade. Sistemas mecanicos. Sistemas de transmisidn Utensilios e 8 10

ferramentas do robot
3 ggraggﬁga0|on das instalacins no Conexion de sensores para a captacion de sinais dixitais e/ou analdxicos en contornos 10 10
. Unidades de control de robots. Armario de control. Fonte de alimentacion. CPU principal. Interface entradas/saidas.
4 SiStEmas de control Servoamplificadores. Interface para dispositivos periféricos 10 10
" Posicionamento de robots. Operacions I6xicas aplicadas & programacion de robots.Métodos de programacion. Linguaxes de
5 Programacitn de robots programacion de robots. Simulacién en contorno grafico 40 50
6 Verficacién de funcionamento Técnicas de verificacion. Verificacion da posicion, traxectoria, velocidade, etc 10 10
7 Localizacién e reparacion de avarias | Diagndstico e localizacion avarias: técnicas de actuacion. Verficacion de funcionamento 7 5
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4. Por cada unidade didactica

4.1.a) Identificaciéon da unidade didactica

jB|ICIB

RA2 - Configura sistemas robéticos e/ou de control de movemento, seleccionando e conectando os elementos que os compofien.

N.° Titulo da UD Duracion
1 Introduccion & robética 2
4.1.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA1 - Recofiece tipos de robots e/ou sistemas de control de movemento, identificado os compofientes que os forman e determinando as suas aplicaciéns en contornos industriais automatizados. NO
NO

4.1.d) Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificacion da consecucién dos obxectivos por parte do alumnado

Criterios de avaliacion

CA1.1 Identificaronse aplicacions industriais nas que se xustifica 0 uso de robots e de sistemas de control de movemento.

CA1.2 Determinouse a tipoloxia e as caracteristicas dos robots e manipuladores industriais.

CA1.6 Identificaronse robots e manipuladores industriais en funcién da aplicacion requirida.

CA2.3 Utilizouse simboloxia normalizada para a representacion dos dispositivos.

CA2.6 Tivéronse en conta as medidas de seguridade.

4.1.e) Contidos

Contidos

Aplicacions de robots e/ou sistemas de control de movemento: paletizacién, manipulacion, soldadura, carga e descarga, ensamblaxe, mecanizado, medicion, etc.
Tipoloxia dos robots: cartesiano, cilindrico, polar ou esférico, angular, scara, de estrutura paralela, etc.

Simboloxia normalizada.
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Contidos
Regulamentacion: REBT.
4.2.a) Identificaciéon da unidade didactica
N.° Titulo da UD Duracion
2 Partes dun robot 8
4.2.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA1 - Recofiece tipos de robots e/ou sistemas de control de movemento, identificado os compofientes que os forman e determinando as suas aplicaciéns en contornos industriais automatizados. NO
RA2 - Configura sistemas robéticos e/ou de control de movemento, seleccionando e conectando os elementos que os compofien. NO

4.2.d) Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificacion da consecucién dos obxectivos por parte do alumnado

Criterios de avaliacion

CA1.3 Relacionaronse coa sta aplicacion os elementos eléctricos que conforman un sistema robotizado e de control de movemento.

CA1.4 Recofecéronse os sistemas mecanicos utilizados nas articulaciéns de robots e manipuladores industriais.

CA1.5 Identificaronse os sistemas de alimentacion eléctrica, pneumatica e/ou oleohidrauilica requiridos para diversos tipos de aplicacions robéticas.

CA1.7 Identificaronse os elementos dunha célula robotizada.

CA2.3 Utilizouse simboloxia normalizada para a representacion dos dispositivos.

CA2.6 Tivéronse en conta as medidas de seguridade.
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4.2.¢e) Contidos
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Contidos

Andlise de sistemas de seguridade en contornos robotizados. Normas de seguridade para traballar con robots. Abeiros, barreiras de seguridade e cortinas fotoeléctricas. Bloqueos de seguridade.
Morfoloxia dun robot: elementos constitutivos. Graos de liberdade. Capacidade de carga. Area de traballo. Resolucion. Precision. Repetibilidade. Velocidade e aceleracion.

Sistemas mecanicos: elementos mecanicos. Sistemas de transmision: transformacién de movemento, rotacion a rotacion, rotacion a translacion, translacion a rotacion. Redutores.

Utensilios e ferramentas do robot: garras, ventosas, pinzas, efc.

Simboloxia normalizada.

Regulamentacion: REBT.

4.3.a) Identificaciéon da unidade didactica

N.° Titulo da UD Duracién
3 Configuracién das instalaciéns no contorno 10
4.3.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA2 - Configura sistemas robéticos e/ou de control de movemento, seleccionando e conectando os elementos que os compofien. Sl

4.3.d) Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificacion da consecuciéon dos obxectivos por parte do alumnado

Criterios de avaliacion

CA2.1 Seleccionaronse elementos de captacion e actuacién necesarios para comunicar os robots e/ou manipuladores industriais co seu contorno.

CA2.2 Realizéronse esbozos e esquemas de sistemas robéticos e de control de movemento mediante buses de comunicacion industrial.

CA2.3 Utilizouse simboloxia normalizada para a representacion dos dispositivos.

CA2.4 Representaronse os elementos de seguridade requiridos no contorno dun robot.
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Criterios de avaliacion

CA2.5 Conectaronse os compofientes do sistema robético e/ou de control de movemento.

CA2.6 Tivéronse en conta as medidas de seguridade.

4.3.e) Contidos

Contidos

Simboloxia normalizada.

Representacion de esquemas en aplicacidns robotizadas. Esquemas pneumaticos e hidraulicos aplicados ao control de movemento.
Conexion de sensores para a captacion de sinais dixitais e/ou analdxicos en contornos robotizados e de control de movemento.
Conexion de actuadores utilizados en robética efou sistemas de control de movemento: pneumaticos, hidraulicos e eléctricos.
Conexién de drivers en sistemas de control de movemento.

Conexion de dispositivos e médulos de seguridade en contornos robotizados.

Representacion de secuencias e diagramas de fluxo.

Regulamentacion: REBT.

4.4.3) Identificaciéon da unidade didactica

N.° Titulo da UD Duracién
4 Sistemas de control 10
4.4.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA1 - Recofiece tipos de robots e/ou sistemas de control de movemento, identificado os comporientes que os forman e determinando as stas aplicacions en contornos industriais automatizados. NO
RA2 - Configura sistemas roboéticos e/ou de control de movemento, seleccionando e conectando os elementos que os compoiien. NO
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Criterios de avaliacion

CA1.1 Identificaronse aplicacions industriais nas que se xustifica 0 uso de robots e de sistemas de control de movemento.

CA1.3 Relacionaronse coa sua aplicacion os elementos eléctricos que conforman un sistema robotizado e de control de movemento.

CA1.7 Identificaronse os elementos dunha célula robotizada.

CA2.3 Utilizouse simboloxia normalizada para a representacion dos dispositivos.

CA2.6 Tivéronse en conta as medidas de seguridade.

4.4.e) Contidos

Contidos

0OSistemas teleoperados para o control de manipuladores e/ou robots. Estacion de teleoperacion. Sistema de comunicacion.
Sistemas de guia. Guia de robots por vision. Correccion de traxectorias.
Sistemas de navegacion en aplicacidns mébiles. Estimacion da posicion. Determinacion da traxectoria.

Célula robotizada. Elementos activos (robots, maquinas CNC, etc.). Elementos pasivos (mesas, alimentadores, utensilios, etc.).

Unidades de control de robots. Armario de control. Fonte de alimentacion. CPU principal. Interface entradas/saidas. Servoamplificadores. Interface para dispositivos periféricos.

Sistemas de control de movemento. Sistemas de control en lazo aberto e pechado.
Unidades de programacion. Programadoras (Teach box) e computadores como dispositivos de programacion. Software.
Simboloxia normalizada.

Regulamentacion: REBT.
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4.5.a) Identificacion da unidade didactica
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N.° Titulo da UD Duracién
5 Programacién de robots 40
4.5.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA1 - Programa robots e/ou control de movemento, utilizado técnicas de programacion e procesamento de datos. Sl
RA2 - Verifica o funcionamento de robots e/ou sistemas de control de movemento, axustando os dispositivos de control e aplicando as normas de seguridade. NO
RA3 - Repara avarias en ambitos industriais robotizados e/ou de control de movemento, diagnostica disfunciéns e elabora informes de incidencias. NO

4.5.d) Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificaciéon da consecuciéon dos obxectivos por parte do alumnado

Criterios de avaliacion

CA1.1 Planificouse a traxectoria de movemento dun robot.

CA1.2 Identificaronse os tipos de sinais que cumpra procesar.

CA1.3 Estableceuse a secuencia de control mediante un grafico secuencial ou un diagrama de fluxo.

CA1.4 |dentificaronse as instrucions de programacion.

CA1.5 Identificaronse os tipos de datos procesados na programacion.

CA1.6 Programouse o robot ou o sistema de control de movemento.

CA1.7 Empregaronse diversas linguaxes de programacion.

CA1.8 Elaborouse o protocolo de posta en marcha do sistema.

CA1.9 Simulouse nun contorno gréafico a programacion off-line.
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Criterios de avaliacion

CA2.8 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

CAZ3.7 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

4.5.e) Contidos

Contidos

Posicionamento de robots. Operacions I6xicas aplicadas & programacion de robots.

Métodos de programacion. Programacion por guia. Programacion textual.

Linguaxes de programacion de robots. Estrutura da linguaxe. Instruciéns de movemento, entradas/saidas, control de fluxo, etc. Variables e expresiéns.
Programacién secuencial. Diagramas de fluxo e graficos secuenciais.

Programacion de sistemas de control de movemento.

Simulacién en contorno grafico para a programacion off-line.

Regulamentacion.

Regulamentacion.

4.6.a) Identificaciéon da unidade didactica

N.° Titulo da UD Duracién
6 Verficacién de funcionamento 10
4.6.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA2 - Verifica o funcionamento de robots e/ou sistemas de control de movemento, axustando os dispositivos de control e aplicando as normas de seguridade. Sl
RA3 - Repara avarias en ambitos industriais robotizados e/ou de control de movemento, diagnostica disfunciéns e elabora informes de incidencias. NO
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Criterios de avaliacion

CA2.1 Comprobouse a conexion entre os elementos que conforman un sistema robotizado e/ou de control de movemento.

CA2.2 Verificouse o funcionamento dos dispositivos de seguridade.

CA2.3 Seguiuse un protocolo de actuacion para a posta en servizo dun robot efou un sistema de control de movemento.

CA2.4 Verificouse a secuencia de funcionamento.

CA2.5 Calibraronse os sensores internos para o posicionamento dun robot e/ou un sistema de control de eixes.

CA2.6 Comprobouse a resposta dos sistemas de control de movemento ante situacions anémalas.

CA2.7 Monitorizouse o estado dos sinais externos e internos, e o valor dos datos procesados.

CA2.8 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

CA3.7 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

4.6.e) Contidos

Contidos

Técnicas de verificacion. Verificacién da posicion, traxectoria, velocidade, etc.

Monitorizacién de programas. Supervisién do sistema de control. Visualizacion de variables. Execucion de programas paso a paso, ciclicos e de forma continuada, etc.

Instrumentos de medida.
Regulamentacion.

Regulamentacion.

-11-
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4.7.a) Identificacion da unidade didactica
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N.° Titulo da UD Duracién
7 Localizacién e reparacion de avarias 7
4.7.b) Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
Resultado de aprendizaxe do curriculo Completo
RA2 - Verifica o funcionamento de robots e/ou sistemas de control de movemento, axustando os dispositivos de control e aplicando as normas de seguridade. NO
RA3 - Repara avarias en ambitos industriais robotizados e/ou de control de movemento, diagnostica disfunciéns e elabora informes de incidencias. Sl

4.7.d) Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificacién da consecucién dos obxectivos por parte do alumnado

Criterios de avaliacion

CA2.8 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

CA3.1 Recofecéronse o0s puntos susceptibles de avaria.

CA3.2 Utilizouse instrumentacién de medida e comprobacion

CA3.3 Diagnosticaronse as causas das avarias.

CA3.4 Localizaronse as avarias.

CAZ3.5 Restableceuse o funcionamento do sistema.

CA3.6 Documentouse a avaria nun informe de incidencias do sistema.

CAZ3.7 Tivéronse en conta as normas de seguridade.

-12 -
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Contidos

Regulamentacion.

Diagndstico e localizacion avarias: técnicas de actuacion.

Técnicas de monitorizacién e execucion de programas.

Rexistros de avarias. Informe de incidencias de avarias no sistema.

Regulamentacion.

5. Minimos exixibles para alcanzar a avaliacién positiva e os criterios de cualificacién

Minimos Exixibles:
Unidade formativa 1: estrutura e configuracién dos robots industriais

-CA1.2. Determinouse a tipoloxia e as caracteristicas dos robots e manipuladores industriais.
-CA1.3. Relacionaronse coa sua aplicacién os elementos eléctricos que conforman un
sistema robotizado e de control de movemento.

-CA1.4. Recofecéronse os sistemas mecanicos utilizados nas articulacions de robots

e manipuladores industriais.

requiridos para diversos tipos de aplicacions roboéticas.

-CA1.6. Identificaronse robots e manipuladores industriais en funcion da aplicacion
requirida.

-CA1.7. Identificaronse os elementos dunha célula robotizada.

CA2.1. Seleccionaronse elementos de captacion e actuacién necesarios para comunicar
os robots e/ou manipuladores industriais co seu contorno.

-CA1.5. Identificaronse os sistemas de alimentacion eléctrica, pneumatica e/ou oleohidrauilica

-CA2.2. Realizaronse esbozos e esquemas de sistemas robéticos e de control de movemento

-13-
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mediante buses de comunicacién industrial.

-CA2.3. Utilizouse simboloxia normalizada para a representacién dos dispositivos.

-CA2.4. Representaronse os elementos de seguridade requiridos no contorno dun robot.
-CA2.5. Conectaronse os compofientes do sistema robético e/ou de control de movemento.

Unidade formativa 2: programacion e control de robots industriais

-CA1.1. Planificouse a traxectoria de movemento dun robot.

-CA1.2. Identificaronse os tipos de sinais que cumpra procesar.

- CA1.3. Estableceuse a secuencia de control mediante un grafico secuencial ou un
diagrama de fluxo.

-CA1.4. |dentificaronse as instruciéns de programacion.

-CA1.5. |dentificaronse os tipos de datos procesados na programacion.

-CA1.6. Programouse o robot ou o sistema de control de movemento.

-CA1.7. Empregaronse diversas linguaxes de programacion.

-CA1.9. Simulouse nun contorno grafico a programacion off-line.

-CA2.1. Comprobouse a conexion entre os elementos que conforman un sistema robotizado
efou de control de movemento.

-CA2.2. Verificouse o funcionamento dos dispositivos de seguridade.

-CA2.3. Seguiuse un protocolo de actuacion para a posta en servizo dun robot e/ou
un sistema de control de movemento.

-CA2.4. Verificouse a secuencia de funcionamento.

-CA2.5. Calibraronse os sensores internos para o posicionamento dun robot e/ou un
sistema de control de eixes.

-CA2.6. Comprobouse a resposta dos sistemas de control de movemento ante situacions
andmalas.

-CA2.7. Monitorizouse o estado dos sinais externos e internos, e o valor dos datos
procesados.

-CA3.1. Recofiecéronse os puntos susceptibles de avaria.

-CA3.2. Utilizouse instrumentacion de medida e comprobacién
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-CA3.3. Diagnosticaronse as causas das avarias.

-CA3.4. Localizaronse as avarias.

-CA3.5. Restableceuse o funcionamento do sistema.

-CA3.6. Documentouse a avaria nun informe de incidencias do sistema.

Os alumnos alcanzaran a avaliacion positiva cando se alcancen os obxetivos especificados no Decreto 102/2.013 polo que se publica o curriculo do titulo de Técnico Superior en Automatizacion e Robotica Industrial
derivado do RD 1581/2.011, de 4 de noviembre, polo que se establece o titulo de Técnico Superior en Automatizacién e Robdtica Industrial e se fixan as slas ensinanzas minimas.

A nota de cada unha das avaliacidns calcularase segun os seguintes criterios de cualificacion:

- 80% proba escrita (realizarase unha por trimestre).

- 20% préacticas feitas na clase (varias durante o trimestre).

A proba escrita consistira en preguntas e practicas relacionadas cos criterios de avaliacion. Seran feitas previamente como actividades de aprendizaxe.

As practicas deberan ser entregadas e/ou feitas coa calidade requirida e dentro do prazo marcado.

Tanto a proba escrita como as practicas levaran a puntuacion indicada de forma individual.

6. Procedemento para a recuperacion das partes non superadas

6.a) Procedemento para definir as actividades de recuperacion

Un alumno non supera 0 médulo cando non acada un 5 nas:
-probas escritas trimestrais ou
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-actividades practicas avaliables.

Existiran actividades de recuperacion (unha por trimestre) para aqueles alumnos que non superen as proba escrita. Esta proba escrita sera similar en caracteristicas & proba escrita trimestral. Para recuperar o
trimestre é necesario obter como minimo un 5 na actividade.

En caso de que o alumno non supere algunha proba practica, existira un periodo de recuperacion, para que realice de novo ou en parte a practica non superada.

Entenderase que un alumno ten aprobado o mddulo cando a media de tédalas avaliacidns sexa cinco ou superior a cinco. A nota final do mddulo sera a media aritmética das avaliacions.

6.b) Procedemento para definir a proba de avaliaciéon extraordinaria para o alumnado con perda de dereito a avaliacién continua

Os alumnos que perderan o dereito & avaliacion continua poderan asistir as clases, ainda que non poderan presentarse s probas escritas que se convoquen regularmente en cada avaliacion.
Neste senso é recomendable que o alumno non abandoe a materia, e siga realizando as probas practicas, asi como participando activamente nas clases. Non obstante, a efectos de cualificacion nas sesions de
avaliacion parcial figurara o concepto de PA (pérdida de avaliacion continua).

O alumnado que perda o dereito & avaliacion continua, debera realizar unha proba escrita 6 final do mddulo de caracteristicas similares &s probas escritas trimestrais. Ademais deberd entregar todas as practicas
realizadas 6 longo do curso.

7. Procedemento sobre o seguimento da programacion e a avaliacidon da propia practica docente

Para estudar o nivel de seguimento da avaliacién utilizarase o diario de clase, documento ou aplicacién informatica, onde quedara un rexistro das actividades que se realizaron.. O final de cada mes farase un control
da materia impartida e compararase ca programacion para ver o grado de cumprimento da mesma.
A avaliacién da practica docente farase mediante enquisas 6 final de cada avaliacién, na que os alumnos pofieran nota 6 traballo e actitude do profesor
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8. Medidas de atencidn a diversidade

8.a) Procedemento para a realizacién da avaliacién inicial

Na posta en practica desta programacién didactica, podémonos atopar cunha gran diversidade entre os alumnos/as non proceso de aprendizaxe -alumnado con necesidades educativas especiais, con altas
capacidais intelectuais, con integracién tardia ou ensino, ou por condiciéns persoais ou de historia escolar, que se manifesta en situaciéns como: existencia de alumnos con grande capacidade para aprender, fronte a
outros que lles custa asimilar os novos cofiecementos; diferentes niveis de motivacion non proceso de aprendizaxe (alumnos que tefien capacidade para aprender pero non queren, fronte a outros que tefien pouca
capacidade pero a mostran interesados); distintos estilos de aprendizaxe (sintético, analitico, memoria visual/auditiva....), alumnos estranxeiros con dificultade para entende-lo idioma, etc.

Para que o profesor poida detectar estas situacions, pode ser de utilidade pasar, coincidindo co inicio do curso, un cuestionario, de caracter estrictamente confidencial, no que se propofia preguntas basicas sobre a
materia que se vai a impartir 6 longo do curso, coa finalidade de cofiecer o nivel de partida do alumnado e os seus cofiecementos previos, asi como cuestions persoais sobre as motivacions que lle levaron a escoller
o ciclo, sobre os estudios cursados previamente, ou sobre as expectativas creadas en relacion cos estudios que vai cursar. A través da observacion dos alumnos en clase, durante os primeiros dias, por parte do
profesorado e da analise destes cuestionarios poderase detectar, se algun alumnado presenta algun tipo de necesidade educativa especial.

A isto sumarémolles a informacidn que teremos que obter na sesidn de avaliacion inicial, que se celebrara logo de comenzado o curso académico, a que se refire o art 28 da orde do 12 de xullo de 2011, e que tera
por obxecto cofiecer as caracteristicas e a formacion previa de cada alumno e de cada alumna, asi como as suas capacidades. Asi mesmo, servira para orientar e situar o alumnado en relacién co perfil profesional
correspondente.

Nesta sesion o titor do grupo facilitara a informacion disponible sobre as caracteristicas xerais do grupo ou sobre as circunstancias especificamente académicas ou persois, con incidencia educativa, dos alumnos que
compofian o grupo. Esta informacién podera proceder entre outras:

- Dos informes individualizados de avaliacién da etapa anterior cursada, de ser o caso.

- Dos estudios académicos ou das ensinanzas de formacion profesional inicial.

- Do alumnado matriculado sen titulacién académica de acceso.

- Dos informes do alumnado con nee que poida haber no grupo.

- Da experiencia profesional previa.

- Da matricula condicional do alumnado estranxeiro.

- Da observacién do alumnado e as actividades realizadas nas primeiras semanas do curso.

8.b) Medidas de reforzo educativo para o alumnado que non responda globalmente aos obxectivos programados

Podemos tomar, entre outras, as seguintes medidas para atender aos alumnos que presenten N.E de apoio educativo:
- Empregar metodoloxias diversas nas explicaciéns dous temas e exercicios.
- Potenciar atencion individualizada.
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- En todas as actividades favorecerase a autonomia e ou traballo en grupo, (asi ou alumno vera que pode resolver por si mesmo 0s exercicios ou axudar ao grupo para que a resolva).
- Utilizaremos materiais didacticos non homoxéneos (dos que se deriven actividades variadas e con diferentes graos de complexidade).
- Traballarase cos alumnos mediante agrupamentos flexibles e con ritmos distintos.

Tamén contemplaranse actividades de reforzo (para os alumnos que non alcancen os minimos esixibles podendo realizar ata probas individuais), asi como actividades de ampliacion (para os alumnos con maior
nivel de cofiecementos).

9. Aspectos transversais

9.a) Programacién da educacion en valores

PRINCIPIOS EDUCATIVOS  APORTACION DA ELECTRICIDADE

EDUCACION PARA A PAZ:

Educar nos valores de : xustiza, solidariedade e rechazo da violencia.

Solucion dialogada dos conflictos no ambito escolar.

Sentido de tolerancia para outras culturas.

Introducirase na actitude e traballo diario da clase e traballo en equipo.

Pddese facer algunha andlise de correlacion entre determinadas practicas eléctricas e a sua influencia na relacién entre os pobos.

EDUCACION MORAL E CIVICA:

Actuar con comportamentos responsables, de acordo cos valores cos que nos identificamos. Respectar e construir normas xustas de convivencia.

Actuar de acordo cos modos propios da actividade eléctrica: exploracidn sistematica de alternativas, precision na practica realizada, esquemas, flexibilidade para modifica-los circuitos e adaptalos as normas da
comunidade, respectando os aspectos legais.

Perseveranza na busca de solucions.

Os valores axudan a crecer e fan posible o desenvolvemento de todalas cualidades do ser humano. Os valores que se fomentaran en clase mediante a actividade diaria son:
AUTOESTIMA

A autoestima é a capacidade de amarse a si mesmo e aceptarse tal como un é.

TOLERANCIA

Todas as persoas polo feito de selo, merecen ser respectadas. Cando respectamos a alguén, estamos recofiecendo os seus dereitos e a sta dignidade como persoa.. Esta
entrafa duas coordenadas basicas: a do respecto cara nos mesmos € a do respecto 6s demais. Si unha persoa se respecta a si mesma, faciimente respectara aos demais. O
respecto e a tolerancia son valores clave para lograr unha convivencia pacifica nun mundo multicultural.
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RESPONSABILIDADE
A responsabilidade é a facultade de responder dunha maneira adecuada coas nosas accions as situacions que se nos presentan na vida. Danse dentro do marco da liberdade.

9.b) Actividades complementarias e extraescolares

Como actividades complementarias realizaranse consultas en internet para blsqueda tanto de informacion técnica dos distintos fabricantes na rede, como outras informacions interesantes.

Ademais realizaranse as actividades complementarias e extraescolares indicadas na programacion de actividades do departamento como posibles visitas a industrias de sectores de actividade relacionadas co futuro
profesional do alumnado.

Os alumnos poderan asistir a charlas impartidas no centro relacionadas coa sua insercion profesional ou con aspectos técnicos especificos do seu curriculo.
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