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1. Identificacién da programacién

Centro educativo

Cédigo Centro Concello Apo .
académico
15015767 Politécnico de Santiago Santiago de Compostela 2024/2025
Ciclo formativo
Codigo -
da familia Familia profesional . Cedigo dc_> Ciclo formativo Grao Réxime
. ciclo formativo
profesional
IMA Instalacién e mantemento CSIMA03 Mecatronica industrial (SZJ(;,)Igﬁof?rmativos de grao Réxime de proba libre
Modulo profesional e unidades formativas de menor duracion (*)
Cédigo Sesions Horas Sesions
Nome Curso . ) .
MP/UF semanais anuais anuais
MP0944 Simulacién de sistemas mecatrnicos 2024/2025 0 70 0
MP0944_12 Desefio de prototipos mecatrénicos 2024/2025 0 35 0
MP0944_22 Simulacién e monitorizacion de sistemas mecatrénicos 2024/2025 0 35 0

(*) No caso de que o modulo profesional estea organizado en unidades formativas de menor duracion

Profesorado responsable

Profesorado asignado ao médulo ENRIQUE RUIBAL BALOIRA

Outro profesorado

Estado: Pendente de supervisién inspector
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2. Resultados de aprendizaxe e criterios de avaliacion
2.1. Primeira parte da proba
2.1.1. Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan

jB|ICIB

Resultados de aprendizaxe do curriculo

(MP0944_12) RA1 - Desefia prototipos e mecanismos dos sistemas mecatronicos, utilizando programas especificos para a simulacién en tres dimensions.

(MP0944_22) RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefiandoa e realizando operaciéns de control.

(MP0944_22) RA3 - Integra sistemas de adquisicién de datos en contornos de simulacién, monitorizando o estado do sistema mecatrénico e verificando o seu funcionamento.

2.1.2. Criterios de avaliacion que se aplicaran para a verificacion da consecucion dos resultados de aprendizaxe por parte do alumnado

Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_12) CA1.5 Actualizouse o control de revisions co obxecto de reducir custos e seleccionar o desefio adecuado.

(MP0944_22) CA1.5 Analizouse o tempo de ciclo, utilizando a metodoloxia RTM.

(MP0944_12) CA1.6 Calculouse a vida util dos elementos e o seu custo de fabricacion.

(MP0944_22) CA3.1 Integraronse sistemas de exploracion lineal e camaras de estado sélido.

(MP0944_22) CA3.2 Aplicaronse as funciéns de deteccion e dixitalizacion.

(MPQ0944_22) CA3.3 Procesaronse e preprocesaronse as imaxes.

(MP0944_22) CA3.4 Segmentaronse as imaxes e obtivéronse caracteristicas.

(MP0944_22) CA3.5 Recofiecéronse as escenas.

(MP0944_22) CA3.6 Monitorizouse o estado do sistema mecatronico.
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Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_22) CA3.7 Verificouse o funcionamento do sistema mecatrénico.

2.2. Segunda parte da proba
2.2.1. Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan

Resultados de aprendizaxe do curriculo

(MP0944_12) RA1 - Desefia prototipos e mecanismos dos sistemas mecatrénicos, utilizando programas especificos para a simulacién en tres dimensions.

(MP0944_22) RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefiandoa e realizando operaciéns de control.

(MP0944_22) RA2 - Simula células robotizadas e prototipos mecatrénicos, validando o seu desefio mediante programas informaticos de simulacion.

(MP0944_22) RA4 - Simula procesos mecatronicos complexos, integrando subsistemas e analizando o seu funcionamento.

2.2.2. Criterios de avaliacidon que se aplicaran para a verificacion da consecucion dos resultados de aprendizaxe por parte do alumnado

Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_12) CA1.1 Seleccionouse o software idoneo para optimizar o desefio de sistemas mecatrénicos.

(MP0944_22) CA1.1 Seleccionouse o software idoneo para optimizar o desefio de células robotizadas.

(MP0944_12) CA1.2 Ideéaronse solucions construtivas de solidos e superficies.

(MP0944_22) CA1.2 Desefiaronse células robotizadas con diferentes posicions de robot: centrada no robot, co robot en lifia e cun robot mébil.

(MP0944_12) CA1.3 Desefiaronse as ensamblaxes dos sistemas mecatronicos.
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Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_22) CA1.3 Realizouse o control da célula robotizada: control de secuencia, interface do operador, supervision de seguridade, encravamentos, deteccion e recuperacion de erros.

(MP0944_12) CA1.4 Importaronse e exportaronse elementos mecatrénicos.

(MP0944_22) CA1.4 Operouse sobre o control da célula, mediante relés, automatas ou computadores.

(MP0944_22) CA2.1 Detectaronse as posibles colisiéons a que poida estar sometido o sistema mecatrénico.

(MP0944_22) CA2.2 Verificaronse os movementos do sistema mecatronico (escorregamento, rodadura, e pivotante, etc.).

(MP0944_22) CA2.3 Aplicouse a simulacion de fluidos e a analise térmica aos sistemas mecatronicos.

(MP0944_22) CA2.4 Realizaronse as funciéns de validacion do desefio mecatrénico mediante programas de simulacion.

(MP0944_22) CA2.5 Avaliouse o potencial de fabricacion da solucion proposta.

(MP0944_22) CA4.1 Identificaronse as caracteristicas do proceso que se vaia simular.

(MP0944_22) CA4.2 Seleccionaronse os subsistemas que o integran.

(MP0944_22) CA4.3 Verificouse a relacion entre os subsistemas.

(MP0944_22) CA4.4 Identificaronse desviacions do funcionamento previsto.

(MP0944_22) CA4.5 Localizaronse os elementos responsables da desviacion.

(MPQ0944_22) CA4.6 Corrixiuse a desviacion.

(MP0944_22) CA4.7 Documentouse o resultado da simulacion.
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3. Minimos exixibles para alcanzar a avaliacion positiva e os criterios de cualificacion

RA1 - Desefia prototipos € mecanismos dos sistemas mecatrénicos, utilizando programas especificos para a simulacién en tres dimensions.
CA1.2 - Ideéronse solucions construtivas de sélidos e superficies.

CA1.3 - Desefaronse as ensamblaxes dos sistemas mecatrénicos.

CA1.4 - Importaronse e exportaronse elementos mecatronicos.

RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefidandoa e realizando operaciéns de control.
CA1.2 - Desefiaronse células robotizadas con diferentes posicidns de robot: centrada no robot, co robot en lifia e cun robot mébil.

RA2 - Simula células robotizadas e prototipos mecatrdnicos, validando o seu desefio mediante programas informaticos de simulacion.
CA2.1 - Detectaronse as posibles colisiéns a que poida estar sometido o sistema mecatronico.

CA2.2 - Verificaronse os movementos do sistema mecatronico (escorregamento, rodadura, e pivotante, etc.).

CA2.4 - Realizaronse as funcions de validacion do desefio mecatrénico mediante programas de simulacion.

RA3 - Integra sistemas de adquisicion de datos en contornos de simulacién, monitorizando o estado do sistema mecatrénico e verificando o seu funcionamento.
CA3.1 - Integraronse sistemas de exploracion lineal e camaras de estado solido.

CA3.2 - Aplicaronse as funciéns de deteccion e dixitalizacion.

CA3.3 - Procesaronse € preprocesaronse as imaxes.

CRITERIOS DE CUALIFICACION.

Para acceder a segunda proba debe estar superada a primeira.

Unha vez superadas as duas probas a nota final sera a suma de realizar 0 20% da nota da primeiro proba e 0 80% da segunda proba.

O resto de criterios son os establecidos na ORDE do 5 de abril de 2013 pola que se regulan as probas para a obtencion dos titulos de técnico e de técnico superior de ciclos formativos de formacidn profesional dos
establecidos ao abeiro da Lei organica 2/2006, do 3 de maio, de educacion.
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4. Caracteriticas da proba e instrumentos para o seu desenvolvemento

4.a) Primeira parte da proba

- Consisitira en responder a un cuestionario, que podera conter preguntas abertas e preguntas tipo test.
- So sera necesario traer, o dia da proba, un boligrafo (azul ou negro), un lapiz, unha goma e unha calculadora.
Tera unha duracién maxima de 90 min.

4.b) Segunda parte da proba

- Tera unha duracién maxima de 2,5 h.
- Faranse exercicios de desefio e simulacion de sistemas mecatrénicos empregando software de simulacién: Solidworks, Robotstudio




